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1 CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST), nazwabiektu budowlanego.
Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne odriesic wymagé wspolnych dla
poszczegolnych wymagdechnicznych dotyexych wykonania i odbioru robot, ktore
zostam

wykonane w ramach zadania: ,Budowaznidekkoatletycznej i ogrodzenia dziatki przy
Szkole Podstawowej Nr 3 w Lochowie”

1.1.1 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ dokumentow przetargowych i nalgje stosowaw
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w punkcie 2

1.2 WyszczegOlnienie i opis prac towarzygeych i robot tymczasowych

Prace towarzysze s to prace nieziine do wykonania robét podstawowych:

- roboty ziemne,

- roboty dotycace wykonania prac pagdkowych,

1.3 Informacje o terenie budowy - Ogolne wymaganidotyczace robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kch wykonania oraz za ich zgodita
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie o roboty budowlane przekgorotokolarnie
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentqupjektows i ST.

Wykonawca jest zobowzany zawiadondio zamierzonym terminie rozpagda robot
budowlanych Inspektora nadzoru, Projektanta i Inoras

1.3.2 Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowaltie zawier&: plan zagospodarowania terenu,
rzuty kondygnacji, charakterystyczne przekrojeisgpv zakresie wymaganym do opisu
przedmiotu zamdwienia na wykonanie robot budowlany@z informagj dotyczca
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia.

Zamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu Umowy peildokumentagj projektowa
pozwalajica w stopniu bardzo doktadnym i jednoznacznym nazaeg robot budowlanych.
1.3.3 Zgodn&¢ robot z Dokumentag Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczree @odatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanzes¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegolnione ity w jednym z nichgobowhzujace dla Wykonawcy, tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawia maze wykorzystywa biedow lub
opuszczé w dokumentacji projektowej, a o ich wykryciu powen natychmiast powiadoii
Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich znhidonpoprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszigstk
wykonane roboty i dostarczone materiadégdzgodne z dokumentacprojektows i ST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdx uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalne ®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli madw¢ jednorodne i wykazywabliska

zgodnda¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows
lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiatyda
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy

1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzeniaezpieczenie chodnikow i jezdni itp.)
Wykonawca jest zobowzany do przejcie placu budowy, zabezpieczenie terenu budowy w



okresie trwania realizacji budowy; do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot,
oznakowanie zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

Tablica informacyjna powinna zawiéra

1) okreslenie rodzaju budowy,

2) adres budowy,

3) oznaczenie inwestora i wykonawcy robot, z icreadmi i telefonami,

4) imiona i nazwiska oraz adresy i numery teleforkievownika budowy, projektanta

i inspektora nadzoru budowlanego,

5) numery telefonéw alarmowych.

Tablice informacyjrm umieszcza siw miejscu widocznym od strony drogi publicznej, na
Wys. nie mniejszej tki2 m.

Wykonawca opracowuje projekt zagospodarowania phaclowy. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bdzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w tym ogrodzenia,
tablice ostrzegawcze, wszelkie initedki niezlzdne do ochrony robot.

Ogrodzenie terenu budowy wykonuje i taki sposéb, aby nie stwarzato zagnia dla
ludzi i uniemaliwiato wejscie osobom nieupowaionym. Wysoké¢ ogrodzenia powinna
Wynosk, co najmniej 1,5 m.

Wykonawca ponosi pesnodpowiedzialnéc za utrzymanie placu budowy od momentu
przegcia placu budowy do odbioru koowego. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odgbnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.

1.3.5 Ochronasrodowiska

Wykonawca ma obowkek zng i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania robot
Wykonawca kdzie:

a) utrzymywa teren budowy w stanie bez wody gtj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i
norm dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasriai spotecznej i innych, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. W mi@ostpu robot, plac
budowy powinien b§ porzdkowany, usuwane zbne materiaty, spet i zanieczyszczenia.
Stosujc sk do tych wymaga, bedzie miat szczegolny wzgd na:

1. Lokalizacg sktadowisk i drég dojazdowych.

2. Srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) mazliwoscia powstania paru,

b) niszczeniem drzewostanu na terenie budowy erente przylegtym.

1.3.6 Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca hkdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcaduzie
utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na
budowie.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgse¢m osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.3.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczaesiizycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami. Wszelkie



materiaty odpadoweayte do robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktoére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a&pkaczeniu robot ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste), mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajcy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materialébw od wégiwych organéw
administracji pastwowe.

1.3.8 Warunki bezpieczstwa pracy

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikomoadedniego zaplecza
socjalnosanitarnego.

Na terenie budowy natg urzadzi¢ wydzielone pomieszczenia szatni na ogzie
robocz i ochronm, umywalni, jadalni i ugpow. W pomieszczeniach zamktyich naley
zapewnt wymiarg powietrza. Nie dopuszczao pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca (kierownik budgwimieszcza na budowie w
widocznym miejscu tablicy informacyjnej oraz ogtesie zawierajce dane dotyce
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. Podejmowanie néelrtych dziata
uniemaliwiajacych wsgp na budow osobom nieupowaionym.

1.4 Okreslenia podstawowe - definicje pggé i okreslen w celu jednoznacznego
rozumienia zapisoOw Dokumentacji Projektowej i Specijkacji Technicznej wykonania i
odbioru robét budowlanych.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamaseigp, upowzniona do nadzoru nad
realizacy rob6t i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
Robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pinspektora Nadzoru.
Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceriekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotygze sposobu realizacji robot lub innych sprawaszanych
z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycigdaca autorem dokumentac;ji
projektowej.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichidiqprzedmiar) w kolejnéi
technologicznej ich wykonania.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW.

1.5.1Zr6dta uzyskania materiatéw

Materiaty stosowane do wykonywania rob6t powinny bgodne z dokumentagcj
projektowa, ST i obowazujacymi normami, posiadaodpowiednie aprobaty techniczne,
atesty iswiadectwa dopuszczenia déygia, oraz akceptagjnspektor Nadzoru. Przed
wbudowaniem materiatu Wykonawca powinien uzysklaceptagj od Inspektora Nadzoru.

1.5.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdycoa one
potrzebne do rob6t, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkosé i
wiasciwos¢ do robot i byty dosione do kontroli przez Inspektora Nadzoru.



Miejsca czasowego skladowaniedh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terelmedowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

1.5.3 Materiaty nieodpowiadgge wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdupie niezbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykazdask z ich nie przygciem i
niezaptaceniem.

1.5.4 Wariantowe stosowanie materiatdw

J&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmpozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze, co najmniej 1 tydaiprzed uyciem materiatu, albo w okresie dkzym,

jesli bedzie to wymagane dla badarowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

1.6 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca zobowizany jest do zywania tylko takiego spezu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot. Spegk uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofert

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidnbpektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie ao&ntow potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
odpowiednich norm zostamrzez Inspektora Nadzoru niedopuszczone do robot.

1.7 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na é przy
transporcie materiatow/sptz na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takishodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych
materiatow.

Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych abein na osie mogbyé
uzyte przez Wykonawgpod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnegakowanych
odcinkéw drdg, placéw na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

1.8 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

1.8.1 Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotinie z Umow oraz za jak&e
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,crazigodné¢ z dokumentagj
projektowa, pozwoleniem na budazgtoszeniem, uzgodnieniami, wymaganiami ST,



projektu organizacji robot, wymaganiami techniczingta poszczegolnych rodzajéw robdét
wyszczegolnionych wiepym kosztorysie oraz poleceniami Inspektora Naalzo
Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadago przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkcji technicznych w badwtwie (do kierowania, nadzoru i
kontroli robot budowlanych).

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokdaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarakreslonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi przez Inspektora Nadzo

Nastpstwa jakiegokolwiek gdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu robo6t zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robétwwybnaczenia wysokai
przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy dplowviedzialnéci za ich doktadng:.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét kda oparte na wymaganiach sformutowanych dokumenpaojektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu deciygpektora Nadzoru uwzglni
wyniki bada materiatow i roboét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, éwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod gr@ba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.9 OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A JAKO SCI ROBOT

Za jaka¢ wykonywanych robot oraz zastosowanych elementdateriatow -
odpowiedzialny jest Wykonawca robot. W zakresiejegowizkoéw przed przegiem terenu
budowy jest opracowanie i przedstawienie do akaogigtavestora projektu organizacji robot
zawierajcego: maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz zamigyzsposob
wykonania robot zgodnie z projektem i sztldudowlan.

1.9.1 Projekt organizacji robot

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspeakto
Nadzoru projektu organizacji rob6t, w ktérym przed on zamierzony sposob
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratij
wykonanie robot zgodnie z dokumentapjojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Projektrirgaiji robét kkdzie zawieré:

a) Cz$¢ 0gOlm opisupca:

- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaabot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakao terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalotn wykonywanych
robot,

1.9.2 Zasady kontroli jak€ci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakédci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezbdne do pobierania probek, badaateriatdw oraz robot. Przed



zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoaie zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badah czstotliwoi¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one w@kneslone, Inspektora Nadzoru ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeiwviykonanie robét zgodnie z Umaw
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laaiaterialdw ponosi
Wykonawca.

1.9.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadafertyfikat

na znak bezpiecastwa, wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentow technicznych, deklaraegodndci lub certyfikat zgodnéci z Polslky Normg lub
Aprobat techniczma, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy,
jezeli nie &1 objete certyfikacy okreslona w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Specyfikaciji
Technicznej.

W przypadku materiatdw, dla ktorych ww. dokumentiywymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&tajace w sposob, jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeada
dostarczone przez Wykonagvmspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

1.9.4 Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovgazujacym Zamawiggcego
I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavkaica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfioza prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weldniku budowy bda
dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Zalaczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokunydmida oznaczone kolejnym
numerem zafcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz w/w, nagpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne wayccywilnoprawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty narad i ustate

- korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoje



natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianpjawem. Wszelkie dokumenty
budowy leda zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione dagigha
zyczenie Zamawiafego.

1.10 WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU ROBOT

1.10.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektows i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Olmiabdt
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Ingp@kNadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i o terminie obmiaru, co najm8idni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru leda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych zwealnia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich rob6t. 8ine dane zostarpoprawione wedtug instrukcji Inspektora
Nadzoru na gmie.

1.10.2 Zasady oks¢ania ilosci robot i materiatow
Dokonywanie obmiaréw metodami dostosowanymi doaiktaru obliczanych ikei robaét.

1.10.3 Urgdzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru rokdb
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoruadizenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych,
to Wykonawca bdzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie
przez caly okres trwania robot.

1.10.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem robot, azeak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajcych zakryciu przeprowadzeggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzézda wykonywane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiakdwvazie braku miejsca szkice nmipg
by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru jest sprawdzenie zgostiavykonania robét z umoywraz okrélenie ich
wartasci technicznej. W zalaosci od ustalé odpowiednich ST roboty podlegaj
nastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kaicowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).



1.11.1 Odbidr robét zanikgrych i ulegagcych zakryciu

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu. Odbidr robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimstpu roboét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzodbi@ kedzie przeprowadzony
niezwiocznie, jednak nie paiej niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikdéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpcojektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

1.11.2 Odbior cgsciowy
Polega na ocenie #oi i jakosci, ktore stanowd zakaiczony element catego zadania,
wyszczegolniony w harmonogramie robat.

1.11.3 Odbior kécowy robot

Odbioér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do Dziennika budowy z bezzwitocznym powiasmimem na
pismie o

tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru kaicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajgoeigo W obecriwi
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow bada pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnowykonania robot
z dokumentagj projektows i ST. W toku odbioru kacowego robét komisja zapozna <i
realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajcych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupedoigih i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robot
uzupetniagcych komisja przerwie swoje czyrimi ustala nowy termin odbioru koowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektowns
i ST z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu oraz bezpiecastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umownych.

1.11.4 Dokumenty do odbioru Kkzowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégio robot jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdiapgo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobggainy przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy.igmpetniaice lub zamienne).

3. Dokumenty zainstalowanego wypgsaia.



4. Dzienniki budowy i Rejestry obmiardw (oryginaty)

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
projektem organizacji robot.

6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i
ew. projektem organizacji robot.

7. Opink technologicza sporadzora ha podstawie wszystkich wynikéw badgoomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr8d Z projektem organizaciji
robot.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazows&jyeetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen.

9. Instrukcje eksploatacyjne

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeainiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru kawowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae lxda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawaago. Termin wykonania robot poprawkowych i
robot uzupetniaicych wyznaczy komisja.

1.11.5 Odbior ostateczny (pogwarancyjny)

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych rolvéizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

1.11.6 Tok pogpowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Duienbudowy i jednoczamie
przekazuje Inwestorowi kalkulackosztowa w zakresie zgtoszonych rob6t przy odbiorach
czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny (kocowa kalkulach kosztow) przy odbiorze
koncowym.

Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestdoac | jakosé
zakaczonych robot komisja stwierdza na podstawie opékaltkulacyjnego oraz oceny stanu
faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdzadga¢ wykonanych robot z
dokumentagj projektows oraz z protokotami dotygzymi wprowadzanych zmian w
dokumentacji projektowej w granicach tolerancjie mapcych wikkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne dokonujegsodbioru.

W przypadku stwierdzenia gkszych odsgpstw, magcych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje st potracen jak za wady trwate.

J&li Komisja stwierdzize jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentaciji
projektowej - to roboty te wytza z odbioru.

Rozliczenie robot nagbuje na zasadach oklenych w umowie i w harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptoviamaalnie w odpowiednich
protokotach, rozliczaneasa podstawie ilici wykonanych faktycznie roboét i ceny
jednostkowej okrdonej dla poszczegdlnych rodzajéw robo6t w kosztierySechy obejmuj
wszystkie czynnéri konieczne do prawidtowego wykonania robat.

1.12 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA
1.12.1 Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.



Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatnaci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgtdniat
wszystkie czynnéri, wymagania i badania skiadeg¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej i w dokumentamjojektowe;.

Szczegotowe ustalenia sposobu rozliczenia wg umowy.

2 CZESC SZCZEGOLOWA

W czesci szczegotowe] omowione poszczegolne elementy robot z uveziylieniem n/w
sktadowych ustawy z dnia 2 wigea 2004 r. (Dz.U. Nr 202 poz. 2072) jak:

- wymagania dotycce wigciwosci wyrobow budowlanych oraz nieatine wymagania
zwiazane z ich przechowywaniem, transportem, warunkgrsiawy, skladowaniem i
kontrok jakasci — poszczegolne wymagania odnosidd postanowi@ norm

- wymagania dotycce sprztu i maszyn niezéinych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zatong jakacscia.

- wymagania dotycce srodka transportu

- wymagania dotycce wykonania robot

- opis dziata zwiazanych z kontral, badaniami oraz odbiorem k@owym wyrobdw i robot
budowlanych.

- wymagania dotycce przedmiaru i obmiaru robot

- opis sposobu odbioru robot budowlanych

- opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych ¢ poavarzyszcych

- dokumenty odniesienia

2.1 Specyfikacja Techniczna dotyegca robot w zakresie ksztattowania terenow
sportowych i rekreacyjnych (roboty ziemne i podbudeva biezni).

2.1.1 Przedmiot
Przedmiotem niniejszej Sk svymagania dotyczce wykonania i odbioru robot
polegajcych na wykonanie rob6t ziemnych i podbudowy kotu.

2.1.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuwszystkie czynnéci umazliwiajace i
majce na celu wykonanie robot ziemnych i podbudowyikor

2.1.3 Ogolne wymagania dotygze robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot, ich zgodgéz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.1.4 Materiaty.

- ttuczen granitowy 0-31,5 mm grulsé warstwy po zagszczeniu 5 cm

- thuczen granitowy 31,5-63 mm grulsé warstwy po zagszczeniu 15 cm
- piasek gruboziarnisty grubbwarstwy po zagszczeniu 10 cm

- obrzeza betonowe 8x30cm

2.1.5 Spret.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu: spycharek, tadowarek, walcéw, zagczarek,
wibratoréw

samobienych, samochodow giarowych i dostawczych.



2.1.6 Transport.
Transport materiatdw na i z budoéspdkami transportu.
Przewaony tadunek zabezpieczprzed spadaniem i przesuwaniem.

2.1.7 Wykonanie robot.

Przygotowanie podtaa - teren podiezni¢ lekkoatletycza nalezy wykorytowa na gkbokas¢
30-40cm. Nadmiar ziemi z korytowania wykonawca poen zagospodarowave wtasnym
zakresie.

Dno wykopdéwzagsci¢ do wspotczynnika 0,98.

Obramowanie biezni wykona z obrzey betonowych 30x8 cm w kolorze szarym. Obeze
uktad& na wczeéniej wykonanej tawie betonowej z oporem (betonu /T3P

Podbudowabiezni nha przygotowanym podio gruntowym nalgy wykona warstw jak niej
(kolejnas¢ warstw od gory):

-ttuczen granitowy 4-31,5 mm grulsé warstwy po zagszczeniu 5 cm

-geokrata wypetniona kruszywem tamanym frakcji 453hm grubéc¢ warstwy po
zag:szczeniu 10 cm

-piasek gruboziarnisty grubowarstwy po zagszczeniu 20cm

Kazda warstw podbudowy naley zag:szcz& mechanicznie.

2.1.8 Kontrola jakaci robot.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robo6t i ich zgoddci z SST, oraz
na sprawdzeniu wymiaréw, spadkow poprzecznych, odéyrgrubaci warstw, stopnia
zag:szczenia i nénosci podbudowy. Pomiary zagzczenia w min. 8 punktach Wykonawca
wykona w obecnéi Inspektora Nadzoru.

2.1.9 Obmiar robot
Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umaw

2.1.10 Odbidr robot
Wszystkie roboty olefe zakresem zadania podlegaasadom odbioru robot zanikeych.

2.1.11 Podstawa ptatrgoi
Po odbiorze kiicowym, wedtug umowy.

2.1.12 Przepisy zwtane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanjgh U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47,
poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalzejinia 26 wrzénia 1997 r. w sprawie
0golnych przepisow bezpieamdwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

PN - 68 B-06050 Roboty ziemne budowlane Wymagantakvesie wykonywania i badania
przy odbiorze

BN-648933-02 Podbudowy z kruszywa stabilizowanegeamanicznie

2.2 Specyfikacja Techniczna dotyegca robot w zakresie wykonania nawierzchni.

2.2.1 Przedmiot
Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotycze wykonania i odbioru robot



polegajcych na wykonaniu nawierzchni poliuretanowej.

2.2.2 Zakres robot
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynneci umazliwiajace i
majce na celu utzenie trawy sztucznej na przygotowanej podbudowie

2.2.3 OgoIne wymagania dotygze roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kavykonania robot, ich zgodsd z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.2.4 Materiaty.

Materiatem na nawierzchgbiezni jest nawierzchnia poliuretanowa:

Nawierzchng typu poliuretanow wykonuje s¢ dwuwarstwowo. Warstevpierwsz stanowi
mieszanina granulatu gumowego zespojonego lepisz@4¢ gr. 35mm, warstwa druga to
mieszanina granulatu EPDM oraz lepiszcza PU gr.M6haczna grub& nawierzchni
zawiera st w przedziale 51 mm.

Parametry techniczne nawierzchni poliuretanowejimej lecz o parametrach nie gorszych
od nizej przedstawionych:

Wytrzymatai¢ na rozrywanie> 0,8 Mpa

Wydtuzenie przy zerwania 65 %

Wytrzymatci¢ na rozdzieranie 100 N

Nashkliwo$¢ wodh < 4 %

Zmiana wymiarow w temp. 800€0,15 %

Przyczepné&t do betonw 0,6 Mpa

Wspotczynnik tarcia kinetycznego na such6,5

Wspotczynnik tarcia kinetycznego na mokr@,35

Scieralng¢ wg Stuttgar 0,09 mm

Odporng¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotermicznych vymaa zmian masy 0,5 %

-wyglad nawierzchni po badaniu - bez zmian

Mrozoodpornéé oceniona zmianmasy 0,6 %

-wyglad nawierzchni po badaniu - bez zmian

Zastosowana nawierzchnia musi poséadazna Aprobat Techniczi ITB lub certyfikat
zgodndci z nornmy PN-EN 14877:2008, kartechniczia, atest higieniczny.

Warstwy nawierzchni poliuretanowej uktadamy na \waies nginej mieszaninie gumowo
zwirowej rozktadanej na podbudowie ttuczniowej. Goédwarstwy nédnej 35mm i ma ona
za zadanie wyeliminowanieréwndaci podbudowy ttuczniowej.

- kolor nawierzchni: ceglasty

Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych patadwe nawierzchni okrdonych w
opisie naley potwierdz¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aproblata
Rekomendacja Techniczna ITB) oraz karta techniggystawiona przez producenta (w
oryginale).

Nawierzchnia powinny posiadaktualny atest higieniczny. Gwarancja na wykonaoiet
nawierzchniowych powinna zostaystawiona przez producenta nawierzchni (w oryignia
dotyczy zadania.

Dla mazliwosci weryfikacji oferowanej nawierzchni naleprzedstawd jej proble z
metryka producenta o minimalnych wymiarach 25x15cm.

2.2.5 Spret.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu: samochody dostawcze.



2.2.6 Transport.
Transport materiatdw na i z budoéspdkami transportu.
Przewaony tadunek zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

2.2.7 Wykonanie robot.

Nawierzchnie poliuretanowenalezy uktad& na przygotowanej podbudowie. Pagdamusi
by¢ suche, rowne, mocne i stabilne. Nawierzchniezayalezktad& za pomog rozktadarki
automatycznej. W pierwszej kolegw jest rozkladana warstwa é§ma mieszania
gumowa@wirowej, a nasipnie warstwg mieszaniny granulatu gumowego zespojonego
lepiszczem PU gr.35mm, a ostatecmvarstwg jest mieszanina granulatu EPDM oraz
lepiszcza PU gr. 16mm.

Po wykonaniu nawierzchni moa przysipi¢ do malowania linii toréw o gr. 5,0cm
(kolorystyke linii ustali¢ z inwestorem)

Nawierzchnia mge by instalowana jedynie przez autoryzowanego wykomrawc
kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentggstawionym przez producenta
nawierzchni w oryginale i dotygzym zadania.

2.2.8 Kontrola jakaci robot.
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych roboét i ich zgodda z SST,
sprawdzenie atestow, deklaracji zgoshtiatp..

2.2.9 Obmiar robot
Jednostki obmiarowymi - zgodnie z umpw

2.2.10 Odbior robot
Wszystkie roboty olefe zakresem zadania podlegaasadom odbioru robot zanikeych.

2.2.11 Podstawa ptatrgoi
Po odbiorze kiicowym, wedtug umowy.

2.2.12 Przepisy zgrane

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagankakvesie wykonywania i przy
odbiorze.

PN-EN 14877:2008 Nawierzchnie syntetyczne odkrytgthnow sportowych.
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanjgh U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47,
poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalzejinia 26 wrzénia 1997 r. w sprawie
0golnych przepisow bezpieardwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).



