Przebudowa stupa w istn. linii napowietrznej SN 15kV D-07.07.01

Nazwa opracowania:

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BDOWLANYCH

PRZEBUDOWA SLUPA LINII NAPOWIETRZNEJ SIECI
ENERGETYCZNEJ SN W OSTROWKU
Dz. nrew. 1/3, 1/4, 895, 937 obreb ostrowek

Nazwa i adres obiektu:
Ulica XXX-lecia PRL, Ostrowek

Branza:

ELEKTRYCZNA

Inwestor:
Burmistrz Gminy Lochéw
Al. Pokoju 75
07-130 Lochow

Jednostka projektowa:

EUROPROJEKT
Robert Grochowalski
ul. Al. Jerozolimskie 101 lok 52
02-011 Warszawa

Projektant: Uprawnienia: Podpis:
Pawel Sobotka MAZ/0144/POOE/08
Opracowat: Uprawnienia: Podpis:
Jarostaw Baginski MAZ/0258/ZO0E/06
Egz. nr

WARSZAWA, grudzien 2015

Strona 1
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specytikacji technicznej sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
oswietlenia drogowego w miejscowosci Ostrowek gm. Lochow.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe do opracowania
szczegdtowych (SST) - dokumentdéw przetargowych i1 kontraktowych przy
zlecaniu 1 realizacji robot ktorych, przedmiotem w catosci jest wykonanie linii
oswietlenia ulicznego w miejscowosci Ostrowek gm. Lochow.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na
celu wykonanie linii o$wietlenia drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej (ST) sg zgodne z obowigzujagcymi normami
robot i PBUE oraz definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00
»Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Materiatami stosowanymi do wykonania przebudowy shup w istniejacej linii

napowietrznej SN 15kV wg niniejszej specyfikacji sa:
«  Stanowisko stupowe ROK 13,5/15

« przewod tvou AFL 6-35mm
+  system uziemien pionowych GALMAR

Materiaty przeznaczone do wbudowania pomimo posiadanych atestow oraz
swiadectw jakosci kazdorazowo przed wbudowaniem, muszg uzyskac
akceptacje¢ Kierownika Projektu.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt.3.

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonane recznie. Przy
mechanicznym wykonaniu robdét Wykonawca robot powinien dysponowac
sprawnie technicznym sprzetem przewidzianym w naktadach rzeczowych
sprzetu na ich wykonanie, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Aparaty i
urzadzenia elektryczne w czasie transportu muszg by¢ zabezpieczone przed
dzialaniem warunkow atmosferycznych powodujacych ich uszkadzanie lub
pogorszenie wlasciwosci technicznych. Bebny z przewodami, kablami nalezy
przetaczac zgodnie z kierunkiem strzatki na tarczy bebna. Nalezy unikaé
transportu kabli w temp. ponizej -20°C. W czasie transportu i magazynowania
nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci urzadzen
elektrycznych zastrzezonych przez producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt.5.

5.2. Zakres wykonania robat.

« montaz wysiegnikow, opraw o§wietleniowych oraz
zabezpieczen bezpiecznikowych,
«  montaz przewodow, uktadanie kabli zasilajacych i oswietleniowych i

steruiacvch zgodnie z PN-76/E-05125.
«  podiaczenie przewodow i obwodoéw, pomiary i badania pomontazowe.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci i1 robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt.6.

6.2. Kontrola jako$ci prac

Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny
posiadac atest fabryczny, wydany przez producenta lub §wiadectwo jakosci.
Kontrola i badania w trakcie robot:

* uziemienie ochronne przed zasypaniem,
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:

+ stan stupa

» prawidtowo$¢ potaczen

» prawidlowo$¢ wykonania ochrony przed porazeniem oraz ciggto$¢ przewodow

tej instalacji,
» cigglos$¢ zyt roboczych kabli oraz zgodnos¢ faz przy uzyciu przyrzadow,
* pomierzy¢ rezystancje uziemien warto$¢ dopuszczalnych napie¢ razenia Ug<25V.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru robot jest jedna sztuka zamocowanego wysiggnika z oprawa i
uwzglednia elementy sktadowe rob6t obmierzane wg ponizszych jednostek:

. dla robét ziemnych- 1m3,
. dla linii napowietrznej — 1km,
. dla stanowisk stupowych — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.S8.
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8.2. Sposob odbioru robot

Odbiorowi robot ulegajacych zakryciu podlegaja:
» uziom przed zasypaniem,
* inwentaryzacja geodezyjna wykonana musi by¢ przez uprawniong jednostke
geodezyjna.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt.9.

9.2. Szczegolowe warunki platnosci

Cena wykonania robot obejmuje:

+ Stanowisko stupowe ROK 13,5/15 - 1kpl.
e przewdd AFL 6-35mm -77m
* uziemienie stupow tasma ocynkowang 25x4 1 kpl.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-67/E-02032 Oswietlenie drog publicznych

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe

PN IEC 60364-1: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach

Warunki techniczne wykonania rob6t budowlano-montazowych, cze$¢ V.
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